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El tipo 1067 puede combinarse con...

o interno

Tipo 2702 Tipo 32

Vélvula de asiento
inclinado

Actuador rotativo

10 Tipo 8323

Transmisor de
presién

El posicionador SideControl tipo 1067 sirve para regular la

posiciéon de valvulas de actuador

neumatico. SideControl

tiene aplicaciones en diversas areas mediante conexién a
valvulas de proceso o a actuadores lineales y rotativos
Biirkert segin IEC 534 o VDI/VDE 3845, o acoplado a
sensores de posicion independientes o sistemas de
posicionamiento neumatico. El disefio compacto del cuerpo

Tipo 265

Vélvula de globo de
control

Posicionador SideControl
posicionador electroneumatico
para actuadores neumaticos

* Controlador de proceso integral
(caracteristica PID)
* Electronica digital
* Indicacion de posicidon opcional
* Acoplamiento a actuadores lineales
o rotativos segun NAMUR
(DIN IEC 534-6, VDI/VDE 3845)
* Diseno compacto
* Opcidn de sensor de posicion externo

de aluminio y la disponibilidad de versiones para bajas
capacidades de flujo de aire permiten emplearlo con vélvulas
de posicionamiento de tamafios y diametros nominales
pequenos. El controlador de proceso PID integral puede
activarse para configurar bucles de control descentralizados.

Datos técnicos

Materiales
Cuerpo
Colector de fluidos

Aluminio, pintado
Aluminio, anodizado

Temperatura funcionamiento

0 a +60 °C

Control de medio

Particulas de polvo
Densidad de particula
Punto de rocio
Concentracion de aceite

Clases de calidad segtn
DIN ISO 8573-1

Clase 4 (€ 15 pm)
Clase 5 (£ 10 mg/m?)
Clase 4 (< +3°C)
Clase 5 (< 25 mg/m?)

Sistema sensor de posicion
interno

externo

externo

potenciometro rotativo con
eje de acoplamiento
potenciometro lineal con
vastago de acoplamiento
potenciometro giratorio con
eje de acoplamiento

Conexion eléctrica

terminales atornillados 1,5 mm?
2 casquillos PG9

Tipo de proteccion

IP 65

Rango de presion -1 a 6 bar Opcion indicacién de posicién
Capacidad de flujo de aire binaria/analégica (4-20mA)
pequefa 35 I/min Indicacion de presion (bar) | exceso de presion con
grande 70 I/min respecto a la atmosférica
Consumo de aire de control Posicionador Rango de posicionamiento
en equilibrio 0 I/min Sistema sensor posicion interno
Conexion G 1/8 carrera 10 a 80 mm
Flujo: giro 0 a 180°
Valor QNn para el aire (I/min)| medido a +20 °C, 6 bar Sistema sensor posicion externo
presion a la entrada de la valvula | carrera 0 a 25 mm
0 a50 mm

y diferencia de presién de 1 bar

Tension de funcionamiento

24V CC

Controlador PID

Rango de parametros

Consumo de electricidad <10 W Factor de accion proporcional
Entrada de sefal (amplificacion) 0,0 a 999,9
Valor consigna posicionador y T!empo de rearmado 0,5 a999,9
controlador de proceso 0(4)a20mAo60aloVv Tiempo de accion 0,0 a 999,9
Valor proceso controlador PID |4 a 20 mA Punto trabajo del controlador | 0 a 100%
Entrada binaria contacto de apertura y cierre
NN
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Diagrama funcional

Sistema de sensor de
posicién

Vilvula de
posicionamiento

Aire de
entrada

Punto de consigna Punto de consigna del proceso
de posicién externo (externo o interno)
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Sensor

Vélvula de proceso (p. ej, presion, velocidad de caudal, nivel,

temperatura)

Dimensiones
/ Palanca
¢ e Dimensiones del cuerpo
An x Al x P =
125 x 80 x 80 mm?®
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Placa de conexién NAMUR del posicionador (parte trasera) con sistema interno de sensor de posicién. La palanca sirve
(sélo con actuadores de membrana) para convertir la carrera en movimiento de giro (O a 60°). En los actuadores rotativos, la
rotacién (0 a 90°) se toma del eje del actuador mediante un adaptador.
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Funciones adicionales

= Seleccién de las caracteristicas de transferencia (lineal, equiporcentual o libremente programable) para la correccién de las
caracteristicas del caudal o de funcionamiento de la vélvula.
= Determinacién de la zona muerta del punto de consigna

= Funcién de cierre hermético para garantizar la estanqueidad de la vélvula

= Determinacién de la posicién de seguridad que debe adoptarse en determinadas circunstancias
= Determinacién de la direccion de la accién del punto de consigna o la vélvula real

= Reparto del rango completo de puntos de consigna entre distintos posicionadores

= Limitacién de carrera

= Limitacién de la velocidad de posicionamiento

Controlador PID

Tabla de pedido del posicionador para conexion a actuador neumatico (otras versiones previo pedido)
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Actuadores piston Blirkert Funcion A externa @ 80 449 105 651 713 642 769
(Tipos 2730, 2731) (cierre por muelle), @ 100 449 105 653 020 642 769
Valvulas control de membrana de simple efecto @125 550 690 653 020 642 768
D175y @ 225 550 690 655 534 550 622
Actuadores piston Burkert Funcion A externa 80 449 105 651 713 642 769
(Tipos 2700, 2712) (cierre por muelle), @ 100 449 105 653 020 642 768
Valvulas de globo de control  de simple efecto 125 550 690 653 020 642 768
D175y @ 225 550 690 655 534 550 622
Actuadores de membrana de simple efecto interno pequefo, 14 |/min 447 787 420 153
lineales con interfaz mecanica grande, 35 I/min 416 947 420 153
segun DIN [EC 534-6 doble, 70 I/min 420 093 420 153
de doble efecto interno pequefo, 14 [/min 444 210 420 153
grande, 35 I/min 416 948 420 153
Actuadores rotativos de simple efecto interno pequefio, 14 I/min 447 787 420 152
con abrazadera B e int. mec. grande, 35 I/min 416 947 420 152
VDI/VDE 3845 doble, 70 I/m 420 093 420 152
de doble efecto interno pequefio, 14 [/min 444 210 420 152
grande, 35 I/min 416 948 420 152
Actuadores membrana de simple efecto interno  grande, 35 I/min 428 629 420 153
lineales con interfaz mecanica doble, 70 I/m 428 630 420 153
e indicacion analogica de doble efecto interna  grande, 35 I/min 428 532 420 153

B |a abrazadera (también conocida como puente) pertenece, normalmente, al ambito de suministro del fabricante del actuador o debe obtenerse a través

de él.

HE E| caudal de aire del posicionador debe seleccionarse en funcion del volumen y la version del actuador. Esta seleccion afecta a la dinamica y a los
resultados de control del conjunto del sistema de la valvula de control.

Nota sobre los pedidos
En una conexién para vélvula de posicionamiento, el posicionador SideControl 1067 se suministra sélo como una pieza de una
vélvula de control completa (posicionador, sistema de sensor de posicién, piezas de conexién relacionadas y vélvula de
posicionamiento). Para seleccionar la vélvula de posicionamiento adecuada, utilice las hojas de datos de los tipos 27XX. En sus
pedidos de valvulas de control completa, indique
= el codigo de articulo del posicionador SideControl tipo 1067,
= el codigo de articulo del sistema sensor de posicion,
= el codigo de articulo de la valvula de control seleccionada y
= el codigo de articulo de las piezas de conexiéon asociadas, con el comentario SideControl tipo 1067- valvula de

control.

Burkert suministra una vélvula de control completamente montada y comprobada.
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En caso de condiciones de aplicacion
especiales, consultenos.
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Reservado el derecho a introducir
modificaciones técnicas sin previo aviso.
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